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 (1هل الروبوتية من العلم العربي؟ )

 الله لعريبي عبد

 ابقاس بالمدرسة الوطنية المتعددة التقنيات بالحراشبالمدرسة العليا للأساتذة بالقبة حاليا، و أستاذ 

dr.abdallah.laribi@gmail.com 

 

 مقدمة

تعيش البشرية اليوم الثورة الصناعية الرابعة بفضل التكنولوجيات الجديدة، كالروبوتية وإنترنت الأشياء 

 والذكاء الاصطناعي وتحليلات البيانات الضخمة والطابعة ثلاثية الأبعاد، وغيرها.

 رت حياة الإنسان في كثير من جو وسيتمحور حديثنا، في هذا المقال، حول الروبوتية التي غي  
 
ت له ر انبها، ووف

 كالصحة والتعليم والنقل والصناعة وغيرها من المجالات الحيوية. ،المزيد من الراحة والرفاهية في مجالات متعددة

لى الإجابة عن هذا السؤال الكبير: هل الروبوتية من العلم العربي؟ بمعنى هل كان إا يهدف هذا المقال أساس  

كيف  ،التأسيس لهذا العلم، وهل كانوا السباقين إلى ذلك أم لا؟ وإذا كانوا سباقينلعلماء الحضارة الإسلامية دور في 

تم ذلك؟ ومن هم أبرز العلماء الذين تركوا بصماتهم في هذا العلم؟ وما هي أهم منجزاتهم؟ وغيرها من الأسئلة المهمة. 

 وهل يمكن لعلمائنا اليوم أن يساهموا مجددا في هذا العلم، وما شروط ذلك؟

م لمحة مختصرة عن الروبوتية، تضم بعض التعاريف الأساسية مع وفي هذا الجزء الأول من المقال، سنقد   

مُوت، وقوانين الروبوتية الثلاثة، وذكر بعض المجالات 
ْ
ت
ُ
بيان أصل تسمية الروبوتية والروبوت، والفروق بين الروبوت والأ

 التطبيقية للروبوتية، ومسألة الروبوتية والتوظيف.

لى غاية مطلع القرن الواحد والعشرين، مع إردف ذلك بلمحة تاريخية عن الروبوتية، منذ ما قبل الميلاد ون

 رصد مساهمة علماء الحضارة الإسلامية والتعليق عليها.

 

 لمحة مختصرة عن الروبوتية .1

 تعاريف .1.1

هو علم يشمل مجموع الطرق و"التقنيات التي تسمح بتصميم  (Robotics) الروبوتية أو علم الروبوتات

 [5وتصنيع الآلات الأوتوماتيكية أو الروبوتات." ]

علوم والإلكترونيات والاتصالات و  والتحكم الآلي االميكانيكوالروبوتية هي فرع متعدد التخصصات يجمع بين 

 [4على مساعدة البشر. ]الكمبيوتر والهندسة وغيرها، والهدف منها هو تصميم آلات قادرة 

قابلة للبرمجة بواسطة الكمبيوتر، وقادرة على تنفيذ سلسلة معقدة من  ( هو "عبارة عن آلةRobot) الروبوت

ا"  [، في المجال الصناعي أو العلمي أو العسكري أو المنزلي، أو غيرها.1] الإجراءات تلقائي 

 أصل الكلمتين. 2.1

(، للكاتب المسرحي Rossum's Universal Robots) مسرحية م، في1920ظهرت كلمة "روبوت" لأول مرة عام 

( التي Robotaوكلمة "روبوت" مشتقة من الكلمة التشيكية ) .Karel Čapek( 1938-1890) ل تشابيككار   التشيكي

، أخ الكاتب المسرحي سالف الذكر، الذي  Josef Čapekوزيف تشابيكومبتكر هذه الكلمة هو ج .تعني "العمل الشاق"

  .[14] في العمل المسرحي الشبيهة بالبشر في محاولة منه لمساعدة أخيه على ابتكار اسم ما للآلات  ابتكرها

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%B3%D8%B1%D8%AD
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%83%D8%A7%D8%B1%D9%84_%D8%AA%D8%B4%D8%A7%D8%A8%D9%8A%D9%83


 

 

 عبد الله لعريبي (1هل الروبوتية من العلم العربي؟ )

  ، المدرسة العليا للأساتذة، القبةمجلة بشائر العلوم

 

 2023 أكتوبر  ،8 العدد
2 

مت عبر السنوات عددا التي قد   الخيال العلمي وأفلام كتب ، بدأت هذه الكلمة تنتشر فيالتاريخ ا من هذاوبدء  

 آوالتصورات لتلك الآلات وعلاقتها بالإنسان، مما فتح  الأفكار من
 
 [ 2] .هاتكروا ويطوروا ما أمكن منبكبيرة للمخترعين لي افاق

، عالم Isaac Asimov( 1921992-0(، فأول من استعملها هو إسحاق أسيموف )Roboticsأما كلمة )

 "!الكذاب"للخيال العلمي م، في قصته القصيرة1941 الكيمياء الحيوية والروائي الأمريكي )الروس ي الأصل( سنة

(Liar!).[4 
 
المصطلح  (، لأنه افترض أن  Roboticsا في البداية، بأنه أول من قام بنشر كلمة )[ لم يكن أسيموف مدرك

ا على "الميكانيكا"، ومصطلحات أخرى مماثلة تشير إلى فروع العلوم التطبيقية.  [5] موجود بالفعل، قياس 

مُوت . 3.1
ْ
ت
ُ
 الفروق بين الروبوت والأ

مُوت  كلمة
ْ
ت
ُ
(، Automate( أو المصطلح الفرنس ي )Automatonليزي )كللمصطلح الإن ةعربيالترجمة ال يهالأ

مُوت، نذكر منها اثنتين، إحداهما  [9وهو آلة ذات حركة ذاتية أوتوماتيكية. ]
ْ
ت
ُ
وهناك فروق عديدة بين الروبوت والأ

 مرتبطة بالحركة والأخرى بالمهمة:

 ا في بيئتها مُوت فمن حيث الحركة، "الروبوت هو آلة قادرة على التحرك تلقائي 
ْ
ت
ُ
، وهو يختلف عن الأ

 [7الذي يقوم فقط بالحركات الميكانيكية." ]

  ا نفس المهمة، أما الروبوت فهو آلة ا، ودائم  مُوت هو آلة تؤدي مهمة تلقائي 
ْ
ت
ُ
أما من حيث المهمة، "الأ

ا على عدة محاور مختلفة." ]  [12مبرمجة للقيام بعدة مهام بشكل مستقل، وأحيان 

 الثلاثةقوانين الروبوتية  .4.1

روبوت. ال هي مجموعة من القوانين التي وضعت كي يلتزم بها قوانين أسيموف أو قوانين الروبوتية الثلاثة إن  

، إسحاق أسيموفلكاتبها   (Runaround) ، وهي روايةالخيال العلمي ظهرت هذه القوانين للمرة الأولى في إحدى روايات

 [13] .1942 الصادرة عام

عتبر هذه القوانين بمثابة بعض الضوابط التي يجب 
ُ
الروبوتات خاصة من  برمجةو عند صنع  امراعاتهوت

 :وهذه القوانين هي [3] .الذكاء الاصطناعي منطلق

ا، ويترك ذلك الإنسان معر   -1 ا، أو أن يظل سلبي  ا للخطر؛لا يجوز للروبوت أن يؤذي إنسان   ض 

 يجب على الروبوت أن يطيع الأوامر التي يصدرها البشر، ما لم تتعارض هذه الأوامر مع القانون الأول؛ -2

 [6يجب على الروبوت أن يحمي وجوده بقدر ما لا تتعارض هذه الحماية مع القانون الأول أو الثاني. ] -3

 :ا أضاف أسيموف القانون صفر إلى القوانين الثلاثة السابقة، وهوولاحق  

 [3] .رد فعل روبوت أن يؤذي الإنسانية، أو أن يسمح للإنسانية بإيذاء نفسها بعدم القيام بأي   ينبغي لأي  لا  -0

وتجدر الإشارة إلى أنه على الرغم من انتشار هذه القوانين والالتزام بها في الأوساط العلمية والصناعية التي 

تقوم بالعمل على الروبوتات، لازال هناك الكثير من الغموض حول تفسير هذه القوانين خاصة ما يتعلق بمفهوم 

البا على منع الإيذاء الجسدي أو الميكانيكي للإنسان )منع منع الإيذاء في الوقت الحالي يقتصر غ "الإيذاء"، حيث أن  

الجروح، والحروق، وغيرها من الأضرار الجسدية(، إلا أن وجود بعض الروبوتات قد يتسبب بشكل مباشر أو غير مباشر 

، أو تبالأذى سواء لمستخدمها أو للأفراد المحيطين بها، سواء عن طريق الإتلاف القصدي أو غير القصدي للممتلكا

 [ ، بالإضافة إلى أشكال أخرى من "الإيذاء".3الأموال وذلك بعدم قيام الروبوت بعمل يغطي كلفته المادية ]

 بعض المجالات التطبيقية للروبوتية. 5.1

تنتشر اليوم الروبوتات التجارية والصناعية على نطاق واسع، وتستخدم لأداء وظائف أرخص وأكثر دقة 

ا أو خطيرة أو مملة، بحيث وموثوقية من البشر.  ا في بعض الوظائف التي تكون قذرة جد  ويتم توظيف الروبوتات أيض 

  .[2] لا تكون مناسبة للإنسان

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AA%D8%A7%D8%B1%D9%8A%D8%AE
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%83%D8%AA%D8%A7%D8%A8
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AE%D9%8A%D8%A7%D9%84_%D8%B9%D9%84%D9%85%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%81%D9%83%D8%B1%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AE%D9%8A%D8%A7%D9%84_%D8%B9%D9%84%D9%85%D9%8A
https://en.wikipedia.org/wiki/Liar!_(short_story)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AE%D9%8A%D8%A7%D9%84_%D8%B9%D9%84%D9%85%D9%8A
https://en.wikipedia.org/wiki/Runaround_(story)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A5%D8%B3%D8%AD%D9%82_%D8%B9%D8%B8%D9%8A%D9%85%D9%88%D9%81
https://ar.wikipedia.org/wiki/1942
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B0%D9%83%D8%A7%D8%A1_%D8%A7%D8%B5%D8%B7%D9%86%D8%A7%D8%B9%D9%8A
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 وتجد الروبوتية الحالية تطبيقات في مجالات مختلفة، نذكر منها على سبيل المثال لا الحصر: 

 ؛الروبوتية الصناعية 

 ؛الروبوتية المنزلية 

 ؛الروبوتية الطبية 

 ؛الروبوتية العسكرية 

 ؛الروبوتية الاجتماعية 

 ؛الروبوتية العلمية، لاستكشاف الفضاء، أو قاع البحار، أو في المختبرات التحليلية، وما إلى ذلك 

  الروبوتية البيداغوجية، كأداة تعليمية في بعض المدارس المتوسطة والثانوية، وكذلك في العديد من

 ؛يثير الاهتمام بالبرمجة والذكاء الاصطناعي للروبوتية بين الطلابالمعسكرات الصيفية للشباب، مما 

 [5] روبوتية النقل، للأشخاص والبضائع، وما إلى ذلك. 

 

  بعض المجالات التطبيقية للروبوتية. 1 الصورة

 

 الروبوتية والتوظيف . 6.1

مايكل  مها كل منوأظهرت ورقة قد   .والكفاءة زيادة الإنتاجيةى توظيف الروبوتات في الصناعات المختلفة إلى أد  

في المائة من الوظائف في الولايات  47 أن    Carl Benedikt Freyكارل بينيديكت فراي و Michael Osborneأوزبورن 

السياسة الاجتماعية، وليس  دت على أساس أن  ق  لكن هذه الادعاءات انتُ  (.Automation) المتحدة معرضة لخطر الأتمتة

 هي التي تسبب البطالة. ،الذكاء الاصطناعي

شر عام 
ُ
 Stephen Hawkingصرح ستيفن هوكينج  The Guardianفي صحيفة الغارديان  2016وفي مقال ن

"أتمتة المصانع قد قضت بالفعل على الوظائف في التصنيع التقليدي، ومن المرجح أن يؤدي صعود الذكاء  بأن  

 [2الاصطناعي إلى توسيع نطاق تدمير هذه الوظائف في أعماق الطبقات الوسطى." ]

https://en.wikipedia.org/wiki/Carl_Benedikt_Frey
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لكن لا يمكن الاستغناء عنها، لما توفره من منافع جمة في الروبوتية تقلص من مناصب الشغل،  صحيح أن  

 وفي المجال العسكري وغيرها من المجالات الحيوية. والبحث العلميوالتعليم مختلف الصناعات والصحة 
 

 تاريخ الروبوتية .2

م، لأنشطة علمية وتقنية قديمة ظهرت منذ عدة قرون. ونحاول 1941الروبوتية تسمية حديثة، ظهرت سنة 

فيما يلي تتبع أهم المراحل والإنجازات لهذه الأنشطة، مع رصد ما أنجزه العلماء المسلمون في هذا المجال من أنشطة 

  
 سة للروبوتية، والتعليق عليها.مؤس 

لى غاية إوالجدول التالي يبين تاريخ وأهمية واسم الروبوت ومخترعه، منذ القرن الثالث قبل الميلاد وما قبله 

 م.1983سنة 

 [2تاريخ الروبوتية ] .1دول ج

 المخترع  اسم الروبوت الأهمية التاريخ

القرن الثالث 

قبل الميلاد 

 وما قبله

 ،ت في نص لي تزي و يظهر أحد أقدم أوصاف الأتم

حيث يصف مواجهة حدثت في وقت سابق بين 

( ومهندس .م.ق 1023-957الملك مو حاكم تزو )

باسم ميكانيكي يُعرف باسم يان ش ي المعروف 

م للملك شخصية على الأخير قد   "الصانع". يُزعم أن  

هيئة إنسان وبالحجم الطبيعي من نتاج عمله 

 اليدوي الميكانيكي.

 يان ش ي  

القرن الأول 

الميلادي وما 

 قبله

بما في ذلك  ،وتامآلة وأت 100أوصاف أكثر من 

محرك إطفاء وعضو هوائي وآلة تعمل بقطع النقود 

المعدنية ومحرك يعمل بالبخار في مجلد الآلات 

 :ليزيةكالهوائية والآلات الذاتية الحركة )بالإن

Pneumatica and Automata بواسطة هيرو )

 الإسكندري.

 كتيسبيوس  

 وفيلو البيزنطي 

وهيرو 

الإسكندري 

 وغيرهم

 420حوالي 

 قبل الميلاد

أرخيتاس  الحمامة الطائرة طائر خشبي مدفوع بالبخار قادر على الطيران.

 التارانتومي

يشكل الإنشاء الباكر لآلة شبيهة بالبشر والفرقة  1206م

 الآلية القابلة للبرمجة.

 الفرقة الروبوتية

 آلة غسل اليدين

 الطاووس المتحرك الآلي

 الجزري

ليوناردو دا  الفارس الآلي لبشر.تصاميم لروبوت شبيه با 1495م

 فينش ي

راهب ميكانيكي له أقدام ميكانيكية مبنية تحت  1560م

عيون وشفتا ورأس  ردائه تقلدان حركة المش ي. إن  

 الروبوت تتحرك بحركات نابضة بالحياة.

ليوناردو دا  الراهب الآلي

 فينش ي
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البطة الميكانيكية التي كانت قادرة على الأكل  1738م

 جناحيها وطرح الفضلات. ورفرفة

جاك دي  البطة الهاضمة

 فوكانسون 

يوضح نيكولا تيسلا أول سفينة يتم التحكم فيها عن  1898م

 بُعد بواسطة الإشارات الراديوية.

 سفينة تيلياوتوماتون 

 :ليزيةك)بالإن 

Teleautomaton) 

 نيكولا تيسلا

تظهر أول أناس آليين خياليين يدعون "الروبوتات"  1921م

 :العالمية )بالإنجليزية روسومفي مسرحية روبوتات 

R.U.R.) 

 كارل تشابيك روبوتات روسوم العالمية

تم عرض روبوت شبيه بالبشر في معرض ي العالم  1930م

 .1940و 1939عامي 

شركة  الكترو

وستنجهاوس 

 الكتريك

 أناس متعددون  الزوبعة رقمي متعدد الأغراض.أول جهاز كمبيوتر  1946م

وليام جراي  إلس ي وإلمر هما روبوتان بسيطان يظهران سلوكيات بيولوجية 1948م

 والتر

 :ليزيةكأول روبوت تجاري من شركة يونيماتون )بالإن 1956م

Unimation التي أسسها جورج ديفول وجوزيف )

 إنجلبرجر بناء  على براءات اختراع ديفول.

 جورج ديفول  يونيمات

 جورج ديفول  يونيمات أول روبوت صناعي تم تركيبه. 1961م

لىإم  1967 

 1972م

كامل النطاق وأول  ،ذكي ،أول روبوت شبيه بالبشر

نظام التحكم في أطرافه سمح له بالسير  أندرويد. إن  

باستخدام الأطراف السفلية وإمساك الأشياء 

ونقلها باليدين باستخدام أجهزة استشعار باللمس. 

نظام الرؤية الخاص به سمح له بقياس  إن  

المسافات والاتجاهات للأشياء باستخدام 

المستقبلات الخارجية والعينين والأذنين 

الاصطناعية. وقد سمح له نظام المحادثة الخاص 

به بالتواصل مع شخص باللغة اليابانية باستخدام 

 فم اصطناعي.

 جامعة واسيدا 1 -وابوت 

بستة محاور مسيرة بالطاقة أول روبوت صناعي  1973م

 الكهروميكانيكية.

مجموعة روبوت  فاميولوس

 كوكا

لأول مرة في العالم تم تسليم أول روبوت صناعي  1974م

كهربائي يتم التحكم فيه بواسطة الكمبيوتر 

  (IRB 6 :ليزيةك)بالإن 6الأصغري المسمى آي أر بي 

 يةليز كالمنتج من قبل شركة إيه اس إي إيه )بالإن

ASEA:)  إلى شركة هندسة ميكانيكية صغيرة في

مجموعة روبوت  6آي أر بي 

 إيه بي بي
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جنوب السويد. تم تسجيل براءة اختراع تصميم 

 .1972هذا الروبوت بالفعل عام 

ذراع معالجة عالمي قابل للبرمجة، منتج يونيماشن  1975م

 ( :Unimationليزيةك)بالإن

فيكتور  بوما

 شاينمان

لغة برمجة للروبوت على مستوى الكائن والتي أول  1978م

تتيح للروبوتات التعامل مع الاختلافات في موضع 

 وشكل الكائن وضوضاء المستشعر.

 ، II وفريدي I فريدي

لغة برمجة الروبوت 

 :RAPT )ليزيةكبالإن  (رابت

 

باتريشيا أمبلر 

وروبن 

 بوبلستون 

أول لغة برمجة موازية متعددة المهام مستخدمة من  1983م

أجل التحكم في الروبوت. كانت اللغة مدفوعة 

   : Language (EDL) ليزيةكبالحدث )بالإن

Event Driven  /على كمبيوتر العملية آي بي إم )

، مع تنفيذ كل من آليات الاتصال بين 1السلاسل/ 

 والاستبعاد المتبادل   (WAIT/POST) العمليات

(ENQ/DEQ) .للتحكم في الروبوت 

 :ليزيةكبالإن I (أدريال

ADRIEL I( 

ستيفو 

بوزينوفسكي 

وميخائيل 

 سيستاكوف

 

م على يد 1206الإنشاء الباكر لآلة شبيهة بالبشر والقابلة للبرمجة، كان سنة  هذا الجدول بوضوح أن   نيبي  

العالم المسلم الجزري، من خلال ما صممه وأنجزه من فرقة روبوتية، وآلة غسل اليدين، وطاووس متحرك آلي، وهذه 

 شهادة صريحة في فضل الجزري في التأسيس الباكر للروبوتية.

لى آلات في غاية الأهمية، تدخل في صميم الأتمتة والروبوتية، كالساعة إول لم يشر الجد لى أن  إوتجدر الإشارة 

ملك الفرنجة، وساعة الفيل المبهرة، التي صممها  Charlemagneلى شارلمان إالتي أهداها الخليفة هارون الرشيد 

كما هو مبين  (،(Cours de robotique درسهالخامسة من  الشريحة، في David Daneyويَعتبر ديفيد داني  الجزري.

مُوت صنعه العلماء م، 809لى شارلمان سنة إالساعة التي أهداها الخليفة هارون الرشيد  [، أن  8] 2في الصورة 
ْ
ت
ُ
هي أول أ

 المسلمون. 

 للجزري آلات أخرى  ا بأن  ى نافورة الجزري، التي صممها وصنعها في نهاية القرن الثاني عشر، علم  إلكما أشار 

ذكر و  تصنف ضمن الروبوتات، لم يذكرها ديفيد داني، والتي سنبسط القول فيها في الجزء الثاني من هذا المقال. 

ا في بناء روبوت مصنوع من  Albert the Greatم( -11931280الأسقف ألبرت الكبير ) كذلك أن   قض ى ثلاثين عام 

 رمى به في النار، مقتنعا بأن   Thomas Aquinas   توماس الأكويني اللاهوتيالمعدن والخشب، لكن تلميذه وخليفته 

 [8بداخله شيطان يحركه! ]

ان لى شارلمإالفترة الزمنية، الممتدة من زمن الساعة التي أهداها الخليفة هارون الرشيد  لى أن  إوتجدر الإشارة 

الأتمتة ظلت فيها صناعة عربية  ونصف، مما يبين أن  لى زمن روبوت الأسقف ألبرت الكبير، تجاوزت أربعة قرون إ

 بامتياز!

 

https://en.wikipedia.org/wiki/Freddy_II
https://en.wikipedia.org/wiki/Freddy_II
https://en.wikipedia.org/wiki/Freddy_II
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%84%D9%84%D8%BA%D8%A9_%D8%A7%D9%84%D8%A5%D9%86%D8%AC%D9%84%D9%8A%D8%B2%D9%8A%D8%A9
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 [8لديفيد داني ] (Cours de robotiqueمن )الخامسة  الشريحة. 2الصورة 

 

هناك اختراع  أن   Jorge Elices خورخي إليس ر وفي مقال بعنوان "الجزري مخترع أول روبوت في التاريخ"، أشا

ة قابل للبرمج "روبوت" أول  خاص من قبل مؤرخي العلوم، حيث يَعتقد الكثيرون أنهآخر رائع للجزري يحظى باهتمام 

مصمم على شكل قارب يحمل على متنه أربعة موسيقيين )عازف فهو  ؛هذا الاختراع صندوق الموسيقىيشبه و  التاريخ. في

وعازفي طبول( لتشغيل الموسيقى للترفيه، ويمكن برمجة الآلية التي تحرك قارعي الطبول لتعزف  نايقيثارة وعازف 

 [10إيقاعات مختلفة. ]

نذ بعض المهتمين بتاريخ الروبوتية، الذين تتبعوا تاريخ الروبوتية م للانتباه والغريب في الأمر كذلك، أن   لافتوال

من الوجود، كما فعل توماس لاندز  اقرن   16عشرين، حذفوا تماما لى مطلع القرن الواحد والإالعصور القديمة 

Thomas Landes لى هيرو الإسكندري إ، حيث أشارHero of Alexandria  القرن الأول بعد الميلاد )وليس قبل  من

  [11الساعات!؟ ]لى القرن السابع عشر للميلاد، واعتبره بداية صناعة إ!؟(، ثم قفز 3الميلاد كما هو ظاهر في الصورة 

غي  
ُ
ي  وللأسف الشديد، ففي هذه الفترة الم

ُ
بت معها الكثير من الاختراعات، ومنها ما صممه وأنجزه علماء بة، غ

بداية صناعة الساعات، وهذا خطأ فادح، لأن هذه صناعة  17القرن  ذلك، جعل لىإبالإضافة  .الحضارة الإسلامية

 ظهرت قبل ذلك بعدة قرون!؟
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 [11الخط الزمني لتاريخ الروبوتات ] .3الصورة 

 

 خلاصة

العلماء المسلمين كانوا سباقين في التأسيس لعلم الروبوتات أو  يتبين لنا بوضوح، من خلال ما سبق ذكره، أن  

الروبوتية، من خلال ما صمموه وأنجزوه من آلات، وصف العلماء الغربيون بعضها بأنها تمثل أول روبوت قابل للبرمجة 

 ا عربيا لعدة قرون. لم  التاريخ، كما ظل هذا العلم ع  في 

وسنحاول في الجزء الثاني من هذا المقال، أن نبين كيف نال علماء الحضارة الإسلامية هذا السبق العلمي 

الرائد في التأسيس للروبوتية، وهل بإمكان علمائنا اليوم أن يساهموا مجددا في الروبوتية الحديثة ويتركوا بصماتهم 

 وكيف يتم ذلك؟ ،فيها
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